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 التوصيف 

 الروبوت، اسييييييييييتقرار بالروبوت، التحكم نظام نمذج  للروبوت، الدينام:ك:  الحرك  يغطي هذا المقرر المواضيييييييييي:  التال: : معا  ت

 بالروبوت التحكم طرق  التسيييييييييييييلسيييييييييييييلي، بالروبوت التحكم طرق  البصيييييييييييييري بالروبوت، التحكم ٬ الموق  و بالقوة بالروبوت التحكم

 .بدون ط:ار بالطائرات التحكم المتحرك، بالروبوت التحكم طرق  المتوازي،
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 التحكم بالطائرات بدون ط:ار  .9
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