
 
 

 

 

 

 توصيف مقرر دراس ي     

 كلية:  قسم: 

CEMC609 :اسم المقرر  نظم التحكم رمز المقرر  :  

CECC507  ساعتان عملي:   السابق:المتطلب ثلاث ساعات معتمدة :ساعات المعتمدةال   ساعتان  نظري:   

 التوصيف 

للأنظمة   والمستقرة  العابرة  الاستجابة  تحليل  الصندوقية،  النقل والمخططات  توابع  الخرج،  الدخل وحيدة  للأنظمة وحيدة  الرياضية  أولى  النمذجة  درجة 

المتحكمات   تصميم  الاستقرار.  في  روث  وقاعدة  والنسبي  المطلق  الاستقرار  الا PIDوثانية،  به.  التحكم  وتصميم  للجذور  الهندس ي  المحل  الترددية  ،  ستجابة 

. التمثيل والتصميم في DEAD BEATوتصميم التحكم والمتحكم    Z. المحل الهندس ي للجذور في    Zمخطط بود ونايكوست. الأنظمة في الزمن المتقطع وتحويلات  

 فراغ الحالة للأنظمة المستمرة والمتقطعة. 
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